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ABSTRAK

Telah dirancang dan direalisasikan Alat pengukur kecepatan dan arah
angin berbasis mikrokontroler. Sistem ini bekerja untuk membaca kecepatan dan
arah angin menggunakan sensor cahaya.

Sistem yang digunakan terdiri dari perangkat keras (hardware) dan
perangkat lunak (software). Perangkat keras terdiri dari sensor cahaya dan
mikrokontroler AT89S51. Sedangkan perangkat lunak pada sistem ini
menggunakan bahasa C yang diimplementasikan pada mikrokontroler AT89S51.
Sensor ini berkerja berdasarkan intensitas cahaya yang mengenai sensor.

Pada penelitian ini telah dibuat alat pengukur kecepatan angin dengan cara
mendeteksi kecepatan baling-baling menggunakan sensor cahaya, yang kemudian
dihitung sebagai kilometer per jam. Kalibrasi alat dilakukan dengan
membandingkan kerja alat dengan Alat yang dimiliki oleh Lanud TNI Wirasaba
Purbalingga. Pada pengujian alat didapatkan hasil pengujian yang dapat
berfungsi dengan baik.

Kata kunci: Mikrokontroler, Kecepatan Angin, Bahasa C.
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