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RANCANG BANGUN ALAT PEMERAS MADU BERBASIS 

MIKROKONTROLER ATMEGA 16 

Ilman1, Winarso2 

ABSTRAK 

 

 

Madu adalah bahan pangan manis dan kental yang berwarna emas sampai 

coklat gelap dengan kandungan gula yang tinggi serta rendah lemak, proses 

pengumpulan madu melibatkan teknik-teknik khusus seperti penggunaan alat-alat 

tertentu, seperti sarang lebah yang harus terdiri dari beberapa bagian kotak sarang, 

alat pengumpul madu. Berdasarkan informasi dari ketua paguyuban petani madu 

lebah apis cerana di desa Belik, petani madu masih kesulitan dalam proses panen 

madu, pemerasan hingga penyaringan, hal ini karena keterbatasan alat yang 

digunakan. Tujuan penelitian ini adalah untuk merancang alat pemeras madu 

dengan menggunaan metode ekstraksi sentrifugal agar meningkatkan produksi 

madu, sehingga dapat mempertahankan kualitas madu pada petani madu di desa 

Belik. Alat pemeras ini menggunakan penggerak motor DC (Dirrect Current) 

menggunakan metode PWM (Pulse Width Modulation) karena dianggap efektif 

untuk mengendalikan kecepatan motor DC (Dirrect Current)  namun masih 

diperlukan rangkaian driver motor DC BTS7960 yang dapat mengalirkan arus dan 

tegangan yang lebih besar serta mudah dikendalikan dengan mikrokontroler 

ATMega 16 untuk arah putar dan kecepatan dengan mengatur duty cycle 20%, RPM 

386,7; duty cycle 30%, RPM 714,2; duty cycle 40%, RPM 1013,6. Proses 

pemerasan madu dilakukan sebanyak tiga kali percobaan dibutuhkan waktu 2 menit 

dengan berat sarang madu 1034 gram dan madu bersih yang dihasilkan sebanyak 

210 gram.  
 

Kata kunci: Pemeras madu, Mikrokontroler ATMega 16, Motor DC Shunt, 

PWM, Duty cycle. 
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THE DESIGN OF AN ATMEGA 16 MICROCONTROLLER-BASED 

HONEY EXTRACTOR DEVICE 

Ilman1, Winarso2 

ABSTRACT 

 

 

Honey is a sweet and thick food ingredient that is golden to dark brown in 

color with high sugar content and low fat, the honey collection process involves 

special techniques such as the use of certain tools, such as beehives that must 

consist of several parts of the nest box, honey collection tools. Based on information 

from the head of the apis cerana honey farmers association in Belik village, honey 

farmers still have difficulty in the process of harvesting honey, squeezing to 

filtering, this is due to the limited tools used. The purpose of this study is to design 

a honey squeezer using the centrifugal extraction method to increase honey 

production, so that it can maintain the quality of honey for honey farmers in Belik 

village. This squeezer uses a DC (Direct Current) motor drive using the PWM 

(Pulse Width Modulation) method because it is considered effective in controlling 

the speed of the DC (Direct Current) motor, but a BTS7960 DC motor driver circuit 

is still needed which can flow larger currents and voltages and is easy to control 

with an ATMega 16 microcontroller for rotation direction and speed by setting a 

duty cycle of 20%, RPM 386.7; duty cycle 30%, RPM 714.2; duty cycle 40%, RPM 

1013.6. The honey squeezing process was carried out three times, it took 2 minutes 

with a honeycomb weight of 1034 grams and the clean honey produced was 210 

grams. 

 

Keywords: Honey squeezer, ATMega 16 Microcontroller, DC Shunt Motor, PWM, 

Duty cycle
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