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PERBANDINGAN KOMPUTASI LOGIKA FUZZY ANTARA MATLAB 

DENGAN MIKROKONTROLER PADA MINIATUR KUMBUNG JAMUR 

TIRAM 

Devina Fatma Abiarni1, Itmi Hidayat Kurniawan2

ABSTRAK 

Jamur tiram (P. ostreatus) adalah varietas jamur kayu yang dapat 

dikonsumsi dan memiliki ciri khas berwarna putih dengan bentuk tudung yang 

menyerupai cangkang tiram. Faktor lingkungan seperti suhu dan kelembaban udara 

sangat mempengaruhi pertumbuhannya. Dalam budidaya jamur, kumbung berperan 

penting dalam melindungi media tanam jamur (baglog) terhadap air hujan, sinar 

matahari langsung, dan kontaminan spora jamur tidak diinginkan. Kendala utama 

dalam budidaya jamur tiram adalah fluktuasi suhu dan kelembaban. Penelitian ini 

merancang sistem pengabutan (misting) otomatis menggunakan metode logika 

fuzzy di dalam kumbung. Sistem ini melibatkan beberapa komponen seperti ESP32 

sebagai mikrokontroler, sensor DHT11 sebagai input suhu dan kelembaban, Driver 

L298N sebagai penggerak aktuator, mistmaker dan kipas DC sebagai aktuator, dan 

LCD 16x2 I2C sebagai penampil data. Fokus penelitian adalah pada dua variabel 

input (suhu dan kelembaban) dan satu variabel output (misting) pada skala miniatur. 

Proses pengendalian dilakukan dengan defuzzifikasi yang menghasilkan nilai 

PWM tegangan aktuator pada Driver L298N. Perbandingan komputasi Output fuzzy 

antara Matlab dengan mikrokontroler ESP32 memiliki nilai selisih sebesar 

0,13937%. Evaluasi suhu dan kelembaban menggunakan sensor DHT11 ditemukan 

tingkat kesalahan sekitar 2,18% untuk suhu dan 3,28% untuk kelembaban. 

Pengamatan pertumbuhan jamur tiram menunjukkan 90% dari 10 baglog yang 

diamati, 9 diantaranya dapat tumbuh setelah masa inkubasi miselium. 

Kata Kunci: Jamur tiram, Kumbung, Logika Fuzzy, ESP32, DHT11, Misting, 

Driver L298N, Matlab 
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COMPARISON OF FUZZY LOGIC COMPUTATION BETWEEN MATLAB 

AND MICROCONTROLLER IN A MINIATURE OYSTER MUSHROOM 

CULTIVATION CHAMBER 

Devina Fatma Abiarni1, Itmi Hidayat Kurniawan2

ABSTRACT 

Oyster Mushroom (P. ostreatus) is a variety of edible wood fungus 

characterized by its white color and a cap shape resembling an oyster shell. 

Environmental factors such as temperature and humidity greatly influence its 

growth. In mushroom cultivation, the mushroom house (kumbung) plays a crucial 

role in protecting the mushroom planting medium (baglog) from rainwater, direct 

sunlight, and unwanted mushroom spore contaminants. The main challenge in 

oyster mushroom cultivation is the fluctuation of temperature and humidity. This 

research designs an automatic misting system using the fuzzy logic in the mushroom 

house. This system involves several components such as the ESP32 as a 

microcontroller, the DHT11 sensor as temperature and humidity input, the L298N 

Driver as an actuator Driver, mistmaker and DC fan as actuators, and the 16x2 

I2C LCD as a data display. The focus of the research is on two input variables 

(temperature and humidity) and one output variable (misting) on a miniature scale. 

The control process is carried out by defuzzification, which produces a PWM 

voltage value on the L298N Driver actuator. Comparison of fuzzy output 

computation between Matlab and ESP32 microcontroller has a difference value of 

0.13937%. Evaluation of temperature and humidity using DHT11 sensor revealed 

an error rate of approximately 2.18% for temperature and 3.28% for humidity. 

Observations of oyster mushroom growth showed that 90% of the 10 observed bags, 

9 of them were able to grow after the mycelium incubation period.. 

Keywords: Oyster Mushroom, Mushroom House, Fuzzy Logic, ESP32, DHT11, 

Misting, L298N Driver, Matlab
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