
RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI MESIN PRODUKSI 

AIR BERPERISA KEMASAN MENGGUNAKAN 

MIKROKONTROLER 
 

 

 

 
 

SKRIPSI 

 

 

ARIF WIDYA YUANA 

1603030017 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS 

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURWOKERTO 

OKTOBER 2022 

 

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



ii 
 

 

 

 

 
 

SKRIPSI 

 

Diajukan untuk memenuhi salah satu syarat memperoleh gelar Sarjana 

Teknik 

 

 

ARIF WIDYA YUANA 

1603030017 

 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS 

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURWOKERTO 

OKTOBER 2022 

  

RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI MESIN PRODUKSI 

AIR BERPERISA KEMASAN MENGGUNAKAN 

MIKROKONTROLER 

RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI MESIN PRODUKSI 

AIR BERPERISA KEMASAN MENGGUNAKAN 

MIKROKONTROLER

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



HALAMAN PENGESAHAN

Skripsi yang diajukan oleh :

Nama

NlM
Frogram Studi

Fakultas

Perguruan Tinggi
Judul

: Arif Widya Yuana

: 1603030017

: Teknik Elektro
: Teknik dan Sains

: Universitas Muhammadiyah Purwokerto

: Rancang Bangun Sistem Kendali Mesin Produksi

Air Berperisa Kemasan Menggunakan

Mikrokontroler

Telah berhasil dipertahankan di hadapan f)ewan Penguji dan diterima sebagai

bagian persyaratan yang diperlukan untuk memperoleh gelar Sarjana Teknik (S.T.)

pada Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknik dan Sains, Universitas

Muhammadiyah Purwokerto.

DEWAN PENGUJI

Penguji 1

Penguji 2

Penguji 3

: M. Taufiq Tamam, S.T., M.T

: Itmi Hidayat Kurniawan, S.T", M.Eng

: Winarso, S.T., M.Eng

(

(

(

44,\.

ffi
)

)

Ditetapkan di

Tanggal

: Purwokerto

Mengetahui

Teknik dan Sains

Ir S.T., M.T., ASEAN.Eng., IPM.

reglrrr

MU

e

,t
(),A} *

NIK.2160172

L NIVERSITAS

b JirstlBs

FAKULTAS TEI
FAKULTAS TEI FAKULTAS TI

FAKULTAS Ill,.Is UTMERSITAS MUHAMMADIYAH PURWOKERTO

SA INS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURWOKERTO FAKULTAS
SAiNS UNIVERSITAS

SAINS

r SAINS

I
!
D: ; ;,\lNs
DAN SAINS

t DAN SAINS

I( DAN SAINS

X DAN SAINS UNIVEFG'

hK DAN SAINS UNIV.

h x oar sArNS uNrvr
k.r,x oaru sArNS uNrv
p*'rix oeu sArNs uNrr

FKNTK DAN SATNS UN

I
TEKNIK DAN

I

FAKULTAS

FAKULTA!

FAKULTA

FAKULT/

FAKUL'I

FAKUL

FAKUI

i,I UHAMMADIYAH PURWOKERTO FAN

IHAMMADIYAH PURWOKERTO FA

PURWOKERTO F'
PURWOKER,TO F,

PURWOKERT

PURWOKER'

PURWOKE
NIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURWOKE

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURWOK
L;AS TEKNIK JS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURWOI
I,LTAS TEKNIK

,.I.SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURW(
JAI,I SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURW

lF -,L1AS TEKNTK DAN SA|NS UNTVE!

I., JLTAS TEKNIK DAN SAINS UNIVEI
t( DAt-l SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PURVr

DAN SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYA|I PURI
il<uLTns TEKNIK DAN SAINS ,+t(ULT,A$ DAN TAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PUF
FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS TEKNIK DAN SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PUI
iA(ULTAS TEKNIK DAN SAINS DAN SAINS UNIVERSITAS MUI{AMMADIYAH PI,

D .AKULTAS TEKNIK DAN SAINS DAN SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PI

D trAKULTAS TEKNIK DAN SAINS FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH F

JC FAKULTAS TEKNIK DAN FAKULTAS TEKXIK DAN SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH
FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH

I FA}flLTAS TEKNIK DAN SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYAI
I FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS UNIVERSITAS N'UHAMMADIYA

FRIO FAKULTAS TEKNIK DAN FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS UNIVERSITAS MI]HAMMADIY/
ET.iO FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS UNIVERSITA$ MUHAMMADII
(:RTO FAKULTAS TEKNIK DAN DAN'SAINS UNIVERSITAS t',IUHAMMADT

I,r FAKULTi::j r'l:iiiirjliii Bs.ii $jtli,n$ ii.jitirji:;iit;xil"j,l\l$

C(ERTO FAKULTAS TEKNIK DAN SAINS UNIVERSITAS MUHAMMADIYATI

I

*

FT

Z
?

E T_E

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



HALAMAN PERNYATAA]Y ORISINALITAS

Skripsi yang diajukan oleh :

Narna

NlM
Pr*grarn Studi

Fakrrlt;is

Pergnruan'firrggi

-lndul

: Arif Widya Yuatra

: IS03*30*17
: Teknik El*lqtr*
: Teknik itran S;rins

: L-ln iversita s [\{u}r am m adi y *h I\trr,'okcfi o

: It:rtrcang Bangun Sisterr Henrl;rl fulesin Frr:ilrtlisi

{iul a Mrra}r l\'[enggun akan ll&krBhontrcl er

\{eriyatakan r{engan sehenar - henzu'n1'a hahrva Skripsi ini adalair hasil

k:rya seniliri bukan hasil penjiplakan hasil karya {irarg lain dan hrgas akhir inr

ir,*l.,ji rrrd,upJt htu1a \'flrlll 1r*r'nali diriukarr *lclr orarr$ l;rin rriitrrk nrcrripei'cleh;cl;rr

*i<:rr:le*: i s *i instit-usi Feneliiiik&.

Ifer:riltia* surat pLt'nyataan irri say* hrtet, ri**:rp;rhilr.r di kemuilian haii

t*i:nLti rtiia uilsnr pl;lgiatisnrr nraka s;rva Lrrrsr-drR rrreiupefir,ng-qriiig j*tv*bkxr:

Eeerl i:ri lr*i+:l:liurn v;rng b*r-iaku.

Iirrr=r:.+ir':rrri Tlll J

Y*ar:a

v

--F

-rEfffl

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



HALAMAN PE.RFryATAAN PERSETUJUAN PI}BLIIiASI SKRIPSI

LNTUK KEPENTINGAN AKADEMIS

Sebagai sivitas akademik Universitas Muhammadiyah Purwokerto dan deari

peng*mbangan ilmu Bengetakuff:r, Eaya yang b*rianda tangarr di bawah ini :

Hama : Artf Widya Yuana

NIh4 :1603030017

Frogram Etudi : Tsknik Elskt'o

Fxkultse : Trkr:ik d*rl Saia*

Fergr;ruanTing$r : Univercitash"'Iahffuma*i3,*kF*r'w*keri*

Jenis Kar-"*a : Slripsi

B$eny*tirjrii untuk mentbcrikur Hak Eei:as Eayaiti Nri:reksi<lusif $l*n*e*=l*"'*re

Rayxl6,-frv* ,*gltt ] krpaela Urivercitas Muha:nma*iyah Pnrwakerts atas karya

slcripsi $aya yarrg b*rjudul ;

"Ranr*ng ll*ngun .{istem Kenrlali &'l*sin Fruduksi ;\ir Lt liRFEi ft.ISA

$irat$sa& &l*e ggunalean tiifu :'ok$lrtrrrier"

i&:**l-t;t g:*ii:ilgqkr:t p*-ntii,iki:*g _v;ttig aii;i ijil'.;i liii:*rl*k:i*i. i-=;*rtga: ijr=k **i:i.:=

il'*i"':lilt l{ir::*!==i.*:sli ilit l-i:rrvtl'*l*:= &'1i;i::*:::m;t*t-vah Furw*i.-ct"iii **;*+ri;

tn*nyimpan. urengalih frr:uatkan dan ru*ngalih mediakau- mengelola dalam

lr*ntnk pangkalan 'Jata t/a/,s/t;tst J. nrcrawat. dar: n:enpubLkasikar: sknpsi s*ya

rlengan tetap ut*neantrlmkan riillla si{yit sebagiripenulis, trreneipta dan peurilik l-Iali

('ipta.

Pentvata;u ini sa-va buat el*ngan sel:eirarn3ra.

Dil.,,*t.{i l}"^',,.1--^'t,^
1_/ r rrfrqt !! | , tll vl r rnlt 11,

Par{$ tsnggal :

Arif Wifua Yuana

vt

nrE--i -rflreryr I

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



viii 
 

KATA PENGANTAR 

 

Puji syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT yang telah 

melimpahkan rahmat, hidayat serta inayah-Nya sehingga penulis dapat 

menyelesaikan skripsi yang berjudul “Rancang Bangun Sistem Kendali Mesin 

Produksi Air BERPERISA Kemasan Menggunakan Arduino” di Universitas 

Muhammadiyah Purwokerto, Fakultas Teknik dan Sains jurusan Teknik Elektro.   

Dalam penyusunan skripsi ini, penulis menyadari adanya keterbatasan, 

kemampuan, dan pengetahuan penulis dalam penyusunannya. Namun kesulitan 

tersebut dapat teratasi oleh dukungan dari beberapa pihak yang ikut membantu 

penulis dalam menyelesaikan skripsi ini. Oleh karena itu penulis mengucapkan 

banyak terima kasih kepada berbagai pihak yang telah memberikan bantuan 

berupa tenaga dan pikiran khususnya kepada :  

1. Bapak Muhammad Taufiq Tamam  S.T., M.T selaku pembimbing 

saya, 

2. Bapak Latiful Hayat S.T., M.T selaku pembimbing akademik saya,  

3. Bapak/Ibu Dosen Program Studi Elektro, Universitas Muhammadiyah 

Purwokerto, 

4. Laboran Program Studi Teknik Elektro Mas Bayu dan Mas Fadil yang 

memperbolehkan saya menggunakan laboratorium untuk keperluan 

Skripsi saya, 

5. Teman teman seangkatan yang turut membantu dalam melengkapi 

kekurangan yang ada pada Skripsi saya. 

Penulis menyadari sepenuhnya, bahwa dalam penyusunan skripsi ini masih 
banyak terdapat kekurangan, walaupun penulis telah berusaha dengan sebaik-
baiknya. Oleh karena itu kritik dan saran yang bersifat membangun sangat penulis 
harapkan guna penyempurnaan penyusunan dan penulisan skripsi ini. Penulis 
berharap skripsi ini dapat bermanfaat dan menambah pengetahuan bagi kita 
semua. 
 

Purwokerto 
Penulis 

 

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



ix 
 

DAFTAR ISI 

 
HALAMAN PERSETUJUAN .......................................................................... iii 

HALAMAN PENGESAHAN ...........................................................................iv 

HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS ................................................. v 

HALAMAN PERNYATAAN PERSETUJUAN PUBLIKASI SKRIPSI UNTUK 

KEPENTINGAN AKADEMIS ......................................................................... vi 

HALAMAN MOTO DAN PERSEMBAHAN .................................................. vii 

KATA PENGANTAR .................................................................................... viii 

DAFTAR ISI .................................................................................................... ix 

DAFTAR GAMBAR ....................................................................................... xii 

DAFTAR TABEL .......................................................................................... xiii 

ABSTRAK ..................................................................................................... xiv 

ABSTRAC ....................................................................................................... xv 

BAB I PENDAHULUAN .................................................................................. 1 

A. Latar Belakang ........................................................................................ 1 

B. Rumusan Masalah ................................................................................... 3 

C. Batasan Masalah ..................................................................................... 3 

D. Tujuan Penelitian .................................................................................... 3 

E. Manfaat Penelitian .................................................................................. 4 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA ........................................................................ 5 

A. Penelitian Terdahulu ............................................................................... 5 

B. Landasan Teori ....................................................................................... 6 

1. Switching Power Supply 12 Volt DC 3 Ampere ..................................... 6 

2. Modul Penurun Tegangan (Step Down) DC LM2596 ............................ 7 

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



x 
 

3. Mikrokontroler Arduino Nano .............................................................. 8 

4. Pemrograman Arduino ....................................................................... 11 

5. Sensor Infrared .................................................................................. 13 

6. Motor Induksi .................................................................................... 14 

7. Belt Conveyor (Sabuk Konveyor) ....................................................... 17 

8. Solenoid Valve ................................................................................... 18 

9. Relay ................................................................................................. 20 

10. Miniature Circuit Breaker (MCB)................................................... 21 

BAB III METODE PENELITIAN ................................................................... 22 

A. Alur Penelitian ...................................................................................... 22 

B. Alat dan Bahan ..................................................................................... 24 

C. Diagram Blok Rangkaian ...................................................................... 25 

D. Perancangan Hardware ......................................................................... 27 

E. Perancangan Software ........................................................................... 32 

F. Diagram Alir (Flowchart) ...................................................................... 33 

BAB IV HASIL DAN ANALISIS DATA ........................................................ 36 

A. Tegangan Power Supply ........................................................................ 36 

B. Tegangan Dinamo Konveyor ................................................................. 37 

C. Tegangan Dinamo Pengaduk ................................................................. 38 

D. Tegangan Step Down ............................................................................. 38 

E. Pengujian Deteksi Sensor Infrared 1 dan 2 ............................................. 39 

F. Pengujian Arus Dinamo Pengaduk ......................................................... 40 

G. Pengujian Arus Dinamo Konveor .......................................................... 40 

H. Pengujian Selenoid ................................................................................ 41 

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN ............................................................ 43 

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



xi 
 

A. Kesimpulan ........................................................................................... 43 

B. Saran .................................................................................................... 43 

DAFTAR PUSTAKA ...................................................................................... 44 

LAMPIRAN.................................................................................................... 47 

Lampiran 1. Speksifikasi Alat ....................................................................... 47 

Lampiran 2. Petunjuk Pemakaian Alat .......................................................... 48 

Lampiran 3. Dokumentasi dan Pengujian Alat ............................................... 50 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



xii 
 

DAFTAR GAMBAR 

 

Gambar 2. 1. Switching Power Supply 12 Volt 3 Ampere .................................... 7 

Gambar 2. 2. Modul Step Down LM2596 ........................................................... 8 

Gambar 2. 3. Arduino Nano ............................................................................... 9 

Gambar 2. 4. Software Arduino IDE (Integrated Development Environment) .... 12 

Gambar 2. 5. Sensor Infrared ........................................................................... 13 

Gambar 2. 6. Motor Induksi ............................................................................. 15 

Gambar 2. 7. Contoh Mesin Conveyor ............................................................. 18 

Gambar 2. 8. Solenoid Valve ............................................................................ 18 

Gambar 2. 9. Relay .......................................................................................... 20 

Gambar 2. 10 MCB (Miniature Circuit Breaker) tipe C 4 Ampere .................... 21 

 

Gambar 3. 1. Blok Diagram Alat Pengaduk Gula semi Otomatis ....................... 25 

Gambar 3. 2. Panel Box Tampak Dalam ........................................................... 27 

Gambar 3. 3. Panel Box Tampak Luar .............................................................. 28 

Gambar 3. 4. Mesin Konveyor ......................................................................... 28 

Gambar 3. 5. Dinamo Konveyor ....................................................................... 29 

Gambar 3. 6. Dinamo Pengaduk Gula............................................................... 29 

Gambar 3. 7. Wadah Gula ................................................................................ 30 

Gambar 3. 8. Perancangan Skema Komponen ................................................... 31 

Gambar 3. 9. Perancangan PCB mesin Pengaduk Gula ...................................... 32 

Gambar 3. 10. Flowchart Mesin Pengaduk Gula ............................................... 34 

 

 

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022

file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122956
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122957
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122958
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122959
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122960
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122961
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122962
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122963
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122964
file:///I:/Lap.%20skripsi%20revisian.docx%23_Toc141122965
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944670
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944671
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944672
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944673
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944674
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944675
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944676
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944677
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944678
file:///I:/JOB%20-%20Skripsi/UMP%20-%20Arif/Document/Revisi%20laporan/Lap.%20skripsi%201.2%20Arif.docx%23_Toc120944679


xiii 
 

 

DAFTAR TABEL 

 

Tabel 2. 1. Speksifikasi Power Supply Switching 12 Volt 3 A .............................. 7 

Tabel 2. 2. Tabel Spesifikasi Modul Step Down LM2596 .................................... 8 

Tabel 2. 3. Konfigurasi PIN Arduino Nano ....................................................... 10 

Tabel 2. 4. Konfigurasi PIN Sensor Infrared ..................................................... 14 

 

Tabel 4. 1. Pengujian Tegangan Power Supply..................................................... 36 

Tabel 4. 2. Pengujian Dinamo Konveyor .............................................................. 37 

Tabel 4. 3. Pengujian Tegangan Dinamo Pengaduk ............................................. 38 

Tabel 4. 4. Pengujian Tegangan Step Down ......................................................... 38 

Tabel 4. 5. Pengujian Sensor Infrared 1 dan Infrared 2 ........................................ 39 

Tabel 4. 6. Pengujian Besar Arus pada Dinamo Pengaduk Cairan ....................... 40 

Tabel 4. 7. Pengujian Besar Arus pada Dinamo Konveyor .................................. 40 

Tabel 4. 8. Pengujian Selenoid Cairan .................................................................. 41 

 

Rancang Bangun Sistem…, Arif Widya Yuana, Fakultas Teknik Dan Sains UMP, 2022



xiv 
 

 

RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI MESIN PRODUKSI AIR 

BERPERISA KEMASAN MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER 

 

Arif Widya Yuana1, Muhammad Taufiq Tamam2 

ABSTRAK 

 

Pengolahan nira merupakan komoditas yang cukup banyak diproduksi di 
Indonesia terutama pada bahan dasar dalam pembuatan pemanis yang berasal dari 
pohon kelapa yaitu nira kelapa. Nira merupakan cairan yang dikeluarkan dari 
pohon kelapa dan memiliki rasa manis. Pada penelitian ini bertujuan untuk 
mempermudah petani dalam mencetak dan memproses produksi gula jawa. Sistem 
kendali mesin produksi gula merah menggunakan mikrokontroler adalah alat yang 
berguna untuk mempermudah dalam memanaskan gula merah dan mencetak gula 
merah dengan menggunakan sistem kendali mikrokontroler. Ketika infrared 
pertama mendeteksi adanya tempat cetakan maka dinamo konveyor akan berputar 
sehingga melewati sensor infrared kedua, pada infrared kedua ini konveyor akan 
berhenti selama 2 detik lalu solenoid valve akan terbuka sehingga nira kelapa 
yang sudah diaduk akan mengalir ke tempat cetakan gula merah. Pengendalian 
solenoid dan dinamo pengaduk menggunakan relay 12v dan 5v hal ini dilakukan 
untuk mengurangi resiko noise yang dihasilkan oleh tegangan listrik 220v. 
 

Kata Kunci : Gula Merah, Infrared, Konveyor, Mikrokontroler,   
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DESIGN AND CONTROL OF PALM SUGAR PRODUCTION MACHINE USING 

MICROCONTROLLER 

 

Arif Widya Yuana1, Muhammad Taufiq Tamam2 

ABSTRAC 

 

Processing of sap is a commodity that is produced quite a lot in Indonesia, 

especially the basic ingredient in the manufacture of sweeteners derived from 

coconut trees, namely coconut sap. Nira is the liquid that is released from the 

coconut tree and has a sweet taste. in this study aims to make it easier for farmers 

to print and process the production of brown sugar. The brown sugar production 

machine control system using a microcontroller is a useful tool to make it easier 

to heat brown sugar and print brown sugar using a microcontroller control 

system. When the first infrared detects a mold spot, the conveyor dynamo will 

rotate so that it passes the second infrared sensor, at this second infrared the 

conveyor will stop for a moment then the solenoid valve will open so that the 

coconut sap that has been stirred will flow into the brown sugar mold. The control 

of the solenoid and stirrer dynamo uses 12v and 5v relays. This is done to reduce 

the risk of noise generated by the 220v mains voltage. 
 

Keyword : Brown Sugar, Infrared, Conveyor, Microcontroller   
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